Příloha č. 3 – technická specifikace
Systém elektromagnetického stínění pro laboratoř čistých prostor
[bookmark: _GoBack]Charakteristické vlastnosti:
Magnetický kompenzační systém pro řešení problémů souvisejících s magnetickým šumem ovlivňující činnost rastrovacího elektronového mikroskopu. Systém bude schopen kompenzovat zpětnovazebně elektromagnetický šum vytvořením kompenzačního magnetického pole v opačném směru. Zařízení bude schopno v nepřetržitém provozu kompenzovat magnetické rušení ve frekvenčním rozsahu od DC do 1 kHz. Magnetické pole bude měřeno pomocí triaxiálního magnetometru s nízkým šumem. Řídicí elektronika bude generovat kompenzační signály, které budou přiváděny do vestavěných výkonových zesilovačů pro přímé připojení kompenzačních cívek. Cívky budou tvořeny sadou kabelových smyček instalovaných v samostatně stojícím rámu ohraničujících vlastní skenovací elektronový mikroskop. 
Požadavky na systém:
· Kontinuální kompenzace v reálném čase
· Rušení magnetického pole od DC až 1 kHz
· Trojosý magnetický snímač
· Nulový drift < 0,1 nT / K
· šum < 0,7 nT RMS (v intervalu 0,1 Hz <f <1000 Hz)
· Šířka pásma min. 0 až 1 000 Hz (-3 dB)
· Displej zobrazující přírůstkové stejnosměrné nebo skutečné efektivní hodnoty střídavého proudu, magnetické pole pro X, Y a Z
· Měřiče ukazující stejnosměrný proud cívky, rozsah min. 3 A
· Útlum při 50 Hz min. 40 dB v poloze snímače
· Útlum při 250 Hz min. 20 dB na pozici snímače

