Priloha: Technicka specifikace — HW a SW rozsSirené virtualni reality
prostirednictvim haptickych funkci

Technicka specifikace se tyka pofizeni HW a SW rozSifeni virtualni reality prostfednictvim
haptickych funkci, tzn. sledovani pohybl prstu, robotiku a propojeni s nadstavbovymi
aplikacemi VR (VR Aplikace a SW nejsou pozZadovany), které predstavuji rozSifeni
stavajiciho vybaveni Xsens v Laboratofi behavioralnich studii (LABS) FSE UJEP.

PoZadujeme, aby rukavice vyuzivaly technologii Quantum tracking, ktera umoZzZnuje
snimani pohybu prstu s pfesnosti na nékolik milimetrd. DalSim pozadavkem je skutecnost,
aby rukavice sledovaly pohyb v milimetrovém rozliseni ve 3D prostoru, bez driftu.
Rukavice se museji vyznaCovat pfedevSim témito aspekty: rychlou a pfesnou kalibraci;
snadno pfipevnitelnymi senzory pomoci dodanych adapterl; az tfemi hodinami
nepfetrzittho snimani pohybu; ¢asové synchronizované s dosavadnim systémem Xsens
v LABS.

HW a SW bude po skonceni kalibraéniho procesu nabizet pfesny obraz Motion Capture
reakce. Pozadujeme také vestavény ,fusion sensor umozniujici uzivatellm ziskat detailni
informace o pohybu kazdého prstu a jeho &lanku. Tato specifikace umozniuje sledovat i
velmi jemné pohyby.

Rukavice museji obsahovat senzory pohybu pramyslové kvality spojené s vysoce
vykonnymi intercialnimi méficimi pfistroji, nebot kombinace téchto systému zvySuje
presnost a vérnost sledovani pohybu prsti. Flex senzory méfi pohyb dvou kloubl na
kazdém prstu, vylepsené o 9DOF jednotlivych prstd. Eliminace IMU driftu je zajiSténa
pomoci automatickych filtrd doplnénych o referenéni body Flex sentorl. Toto feSeni
umoznuje, jak pfesné sledovani pohybu prstu, tak i podrobné méfené roztazeni prstu, aniz
by doslo ke ztraté kontinualni kvality béhem zaznamu.

Zakladni specifikace HW a SW rozsireni virtualni reality prostrednictvim haptickych
funkci

Specifikace HW:
e umisténi senzoru — uvnitf rukavice
systém snimani — 10x2DoF Flexibilni sensor a 6x9DoF IMU’s
presnost senzoru - +/- 2,5 stupné
systém kalibrace — kalibrace pfed pocCatkem mérfeni pomoci prednastaveného
protokolu
systém kalibrace a korekce — ANO
odolnost vici ruseni a magnetickému zkresleni — ANO
doba zakladniho nastaveni — cca 5 minut
zpozdéni signalu — max. 5ms
komunikace — bezdratové prostfednictvim standardizovaného protokolu
provoz — baterie — dvé nezavislé baterie (jedna pro kazdou ruku)
vydrz baterie — min. 3 hodiny
dosah senzord — 10m vnitini/30m venkovni prostfedi (dosah zavisi na uUtlumu
prostfedi)
vnitfni vzorkovaci frekvence — 120Hz
e moznost vyuziti v primyslovém prostfedi — ANO
e synchronizace méfeni s HW a SW tfetich stran — ANO



e pfimy vstup do datového toku rukavice do systému Xsens v ramci zobrazeni 3D
kinematického modelu — ANO

e moznost podpory a spoluprace se systémy virtualni reality (VR) a rozsSifené virtualni
reality (AVR) — ANO

Pozadujeme:

1x - sada rukavic (dva kusy rukavic)

1x — bezdratovy pfijimaci jednotka — dongle
2x — Quantum baterie

2x - USB-C kabel

1x — sada adapterd (MVN Link and Awinda)
36xks — prstové navleky 1/2/3

12x — prstové pasky

1x — pfiru¢ka pro rychlé nastaveni

1x — sensor guiding tool

1x — pfepravni obal

Nahradni prstové navleky — min. 30x prstové navleky, 20x prstoveé pasky

Cena zahrnuje také piepravu a dodani na misto uréeni (LABS FSE UJEP Usti nad Labem)
Instalaci a zprovoznéni zafizeni

Zakladni proskoleni

Spotfebni material pro komplexni vyzkousSeni zafizeni



